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CT-Scanner der 3. Generation
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Gefilterte Riickprojektion
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Aufsummieren aller gefilterten
Ruckprojektionen:
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Dann werden alle gefilterte X
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Vergleich ungefilterte und Filterfunktion
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Verstandnisfragen

@ Erklaren Sie das Fourierscheiben-Theorem.

Welche GroRe wird bei der CT in einer Projektion p(6,s) gemessen?
Beschreiben Sie die Methode der gefilterten Riickprojektion.

Argumentieren Sie Vor- und Nachteile der in der CT verwendeten Filter von Shepp & Logan bzw. von Ramachandran und Lakshminarayanan fiir die gefilterte Rickprojektion.
Erklaren Sie kurz die wichtigsten Schritte der iterativen Rekonstruktion von CT-Aufnahmen.
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Verlauf der Rontgenstrahlen im CT-Scanner »Springender Fokus*
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MTF und Rauschen bei der CT
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® Die MTF der CT ist ein Produkt aus Bewegungsartefakte Artefakt durch stark absorbier-
Weiner sinc Funktion mit der effektiven Fokusgroe als Argument, fxy) ende Objekte
Weiner sinc Funktion mit der effektiven Detektorgré3e als Argument, &

B stark absorbierende
Objekte sind z.B.

Weiner sinc? Funktion mit dem Abtastabstand als Argument,
®dem Quotienten aus der Filterfunktion H(w) und |w]|.
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Wder Flache unter der Filterfunktion H(w) ®m eine Chance, diese Artefakte zu korrigieren:
Aufgrund der Patientenbewegung wahrend ® finde Sinuswellen mit kleiner Intensitat im
® Das Rauschen bei der CT fallt mit 1/x der Aufnahme von 180° Projektionen Radon-Raum,
®mit der Zahl der gemessenen Projektionen M entstehen ,Stars* und ,stripes” liber das W ersetze die Null-Werte im Radonraum durch
mmit der mittleren Zahl der Rontgenquanten pro Bildpunkt N. ganze Bild. den Mittelwert (oder Median) der Nachbarn.
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Streu- intersitad unterschiedliche Werte fiir Wer in x- und y-Richtung v Das Spektrum andert sich aber beim Durchgang durch
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Verstéandnisfragen

B Beschreiben Sie vier wichtige Artefakte bei der CT. Welche Gegenmafinahmen sind méglich?

® Von welchen GroRen hangt das Rauschen bei der CT-Aufnahme ab?

@ Erlautern Sie die CT Aufnahme mit einem ,Springenden Fokus".

® Was versteht man unter Spiral-CT? Wie werden die Projektionen fir die Rekonstruktion gewonnen?
@ Was versteht man unter Mehrzeilen-CT? Was ist das Problem bei der Bildrekonstruktion?

W Erklaren Sie kurz das Prinzip der Phasenkontrast CT.
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